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ABSTRAK 

 
Motor listrik memiliki peran penting sebagai penggerak mesin untuk 

membantu berbagai aktivitas pekerjaan, seperti motor induksi tiga fasa. Motor 

induksi tiga fasa adalah motor arus bolak-balik (AC) yang paling umum dan dapat 

ditemukan di berbagai aplikasi industri, seperti pompa, belt conveyor dan lain- 

lain. 

Motor induksi memiliki arus start yang tinggi karena motor induksi 

memerlukan torsi awal yang tinggi agar dapat merespons sisa inersia. Saat start, 

reaksi rotor yang tinggi akibat motor slip adalah 1. Resistansi meningkat 

sebanding dengan jumlah slip. Ketika motor induksi dinyalakan, reaktansi rotor 

lebih besar daripada resistansi rotor, dan karena rasio reaktansi terhadap resistansi 

yang tinggi, motor membutuhkan arus induksi yang besar. Permasalahan motor 

induksi adalah pada saat motor dinyalakan, arus starting motor sebesar lima 

hingga tujuh kali arus normal. 

Penelitian tugas akhir ini bertujuan untuk menganalisis arus starting motor 

induksi 750 W di Laboratorium Teknik Elektro Universitas Darma Persada 

menggunakan data pengukuran, adapun pengambilan data dilakukan pada bulan 

juni 2024 menggunakan DOL dan membandingkan hasil analisis arus starting 

motor induksi tiga fasa 750 W ketika berbeban dan tanpa beban. 

Berdasarkan hasil pengukuran arus starting motor induksi pada saat 

berbeban dan tanpa beban di Laboratorium Teknik Elektro Universitas Darma 

Persada menggunakan data pengukuran yang dilakukan pada bulan juni 2024 

dengan metode Direct On Line diperoleh nilai arus starting pada saat berbeban 

conveyor fasa R 7,3 A ,fasa S 5,3 A, fasa T 5,5 A dan pada saat berbeban rem 

cakram fasa R 6,2 A, fasa S 6,3 A, fasa T 5,2 A nilai arus starting pada saat tanpa 

beban fasa R 4,4 A, fasa S 3,0 A, fasa T 2,8 A, Berdasarkan hasil pengukuran 

tersebut bahwa nilai arus starting motor induksi pada saat berbeban lebih besar 

dibandingkan nilai arus motor induksi tanpa beban. 
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