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ABSTRAK 
 

Motor induksi tiga fasa merupakan salah satu jenis motor listrik yang banyak 

digunakan di berbagai sektor industri karena efisiensinya yang tinggi dan struktur 

yang sederhana. Namun, performa motor ini sangat dipengaruhi oleh nilai slip, yang 

berhubungan langsung dengan torsi dan efisiensi kerja motor. Penelitian ini 

bertujuan untuk menganalisis rentang slip optimal pada motor induksi skala kecil 

berdaya 0.75 kW, baik pada kondisi tanpa beban maupun berbeban menggunakan 

sistem konveyor. 

Penelitian dilakukan secara eksperimental di laboratorium dengan metode 

kuantitatif. Motor diuji menggunakan inverter (VFD) untuk mengatur variasi 

frekuensi dan mengamati respon kecepatan rotor. Data yang dikumpulkan meliputi 

tegangan, arus, faktor daya, dan kecepatan rotor, yang kemudian digunakan untuk 

menghitung slip dan torsi. Pengujian dilakukan dalam dua kondisi utama: tanpa 

beban dan dengan beban mekanik berupa konveyor. 

Hasil pengujian menunjukkan bahwa pada kondisi tanpa beban, slip berada 

mendekati nol dengan torsi maksimum tercapai pada slip sebesar 0.66%. Sementara 

itu, pada kondisi berbeban, rentang slip optimal yang menghasilkan performa torsi 

maksimal berada antara 2% hingga 4.66%, dengan torsi puncak sebesar 12.1 N.m 

terjadi pada slip 3.33%. Setelah melewati titik tersebut, peningkatan slip justru 

menurunkan torsi yang dihasilkan, menunjukkan adanya kondisi jenuh. 

Kesimpulan dari penelitian ini menyatakan bahwa operasi motor induksi paling 

efisien terjadi dalam rentang slip 2% – 3.33%. Menjaga slip dalam rentang ini 

penting untuk meningkatkan performa dan mencegah terjadinya rugi-rugi daya 

yang berlebihan. 

Kata Kunci: Motor Induksi, Slip Optimal, Torsi, Frekuensi, Efisiensi 
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