TUGAS AKHIR
ANALISIS RENTANG SLIP OPTIMAL PADA MOTOR
INDUKSI SKALA KECIL 0.75 kW

Disusun dan diajukan untuk memenuhi persyaratan guna memperoleh gelar
Sarjana Teknik

Oleh:

Muhammad Roihan

NIM : 2020210003

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRO
FAKULTAS TEKNIK
UNIVESITAS DARMA PERSADA
2025



LEMBAR PENGESAHAN
TUGAS AKHIR

ANALISIS RENTANG SLIP OPTIMAL PADA MOTOR INDUKSI SKALA
KECIL 0.75 kW

Disusun Oleh:
Muhammad Roihan
2020210003
Telah dipertahankan di hadapan dewan penguji pada tanggal 04 Agustus 2025

Dosen Pembimbing Tim Penguji
\)r/
Ir. Eri Suherman, M.T Yendi Esye S.T, M.Si
NIDN : NIDN:

Ir. Agus Sun Sugiharto. M.T

M. M.
NIDN: 02021170 1

Skripsi ini telah diterima sebagai salah satu syarat
untuk memperoleh gelar Sarjana (Strata-1)

~7"“dalam ilmu Teknik Elektro

. -,
\‘ g \ “ /’..‘."
Y N\ v IS
L AT L
N N\ 7T
N ) Yo ol

s A
) Ketua Program Studi Teknik Elektro

i



LEMBAR PERNYATAAN

Yang bertanda tangan dibawah ini,
Nama : Muhammad Roihan
NIM : 2020210003
Program Studi : Teknik Elektro

Menyatakan bahwa Tugas Akhir dengan judul ANALISIS RENTANG SLIP
OPTIMAL PADA MOTOR INDUKSI SKALA KECIL 0.75 kW adalah buatan
saya sendiri dan bukan merupakan tiruan atau duplikasi dari Skripsi yang telah
dipublikasikan atau digunakan untuk mendapatkan gelar kesarjanaan di Perguruan
Tinggi atau Instansi manapun, kecuali pada bagian yang sumber informasinya
dicantumkan sebagaimana mestinya di dalam naskah. Saya siap mendapatkan
sanksi hukum maupun akademis apabila di kemudian hari terbukti bahwa Skripsi

ini adalah bukan buatan saya maupun hasil plagiasi.

Penulis

/ > Muhammad Roihan



ABSTRAK

Motor induksi tiga fasa merupakan salah satu jenis motor listrik yang banyak
digunakan di berbagai sektor industri karena efisiensinya yang tinggi dan struktur
yang sederhana. Namun, performa motor ini sangat dipengaruhi oleh nilai slip, yang
berhubungan langsung dengan torsi dan efisiensi kerja motor. Penelitian ini
bertujuan untuk menganalisis rentang slip optimal pada motor induksi skala kecil
berdaya 0.75 kW, baik pada kondisi tanpa beban maupun berbeban menggunakan

sistem konveyor.

Penelitian dilakukan secara eksperimental di laboratorium dengan metode
kuantitatif. Motor diuji menggunakan inverter (VFD) untuk mengatur variasi
frekuensi dan mengamati respon kecepatan rotor. Data yang dikumpulkan meliputi
tegangan, arus, faktor daya, dan kecepatan rotor, yang kemudian digunakan untuk
menghitung slip dan torsi. Pengujian dilakukan dalam dua kondisi utama: tanpa

beban dan dengan beban mekanik berupa konveyor.

Hasil pengujian menunjukkan bahwa pada kondisi tanpa beban, slip berada
mendekati nol dengan torsi maksimum tercapai pada slip sebesar 0.66%. Sementara
itu, pada kondisi berbeban, rentang slip optimal yang menghasilkan performa torsi
maksimal berada antara 2% hingga 4.66%, dengan torsi puncak sebesar 12.1 N.m
terjadi pada slip 3.33%. Setelah melewati titik tersebut, peningkatan slip justru

menurunkan torsi yang dihasilkan, menunjukkan adanya kondisi jenuh.

Kesimpulan dari penelitian ini menyatakan bahwa operasi motor induksi paling
efisien terjadi dalam rentang slip 2% — 3.33%. Menjaga slip dalam rentang ini
penting untuk meningkatkan performa dan mencegah terjadinya rugi-rugi daya

yang berlebihan.

Kata Kunci: Motor Induksi, Slip Optimal, Torsi, Frekuensi, Efisiensi
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