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ABSTRAK 

 

Penyedian air tawar di kapal masih merupakan satu hal yang paling peting, 

mengingat crew – crew membutuhkan air bersih untuk kebutuhan sehari – hari 

(minum, makan, mandi, menyuci dan sebagainya serta lamanya waktu tempuh 

dalam perjalanan. Maka itu, untuk memenuhi kebutuhan air tawar di kapal 

disediakan mesin FWG (Fresh Water Generator), dimana fungsi dari mesin ini 

untuk mengubah air laut menjadi air tawar. Salah satu komponen yang paling 

berperan dalam kinerja FWG (Fresh Water Generator) adalah Ejector. Ukuran 

Nozzle dan pipa venturi pada Ejector adalah salah satu komponen FWG (Fresh 

Water Generator) yang digunakan untuk mendukung kinerja FWG (Fresh water 

Generator) pada kapal. Pada penelitian ini Nozzle dibuat dengan ukuran diameter 

9 milimeter, 10 milimeter, dan 11 milimeter. Pada pengumpulan data penelitian 

ini menggunakan  metode Kuantitatif dan uji coba pada Ejector Indicator, Ejector 

Vacuum Tipe X & Y1 ukuran 9 milimeter, 10 milimeter, dan 11 milimeter dengan 

dan tanpa Flow Meter Meter & Arduino. Akhir dari percobaan didapatkan bahwa 

diameter ukuran 9 milimeter lebih efektif dibanding diameter ukuran 10 milimeter 

dan 11 milimeter. 

 

Kata kunci : Ejector, Vacuum Liquid Ejector, Pipa Venturi. 
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Daniel Bobby Putra Pasaribu 

Department of Marine Engineering, Faculty of Marine Technology, Darma 
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ABSTRACT 

 

Freshwater supply on board is still the most important thing, considering the crew 

needs clean water for their daily needs (drinking, eating, bathing, cleaning and so 

on as well as the long travel time on the journey. Therefore, to meet the fresh 

water needs On the ship provided a FWG (Fresh Water Generator) engine, where 

the function of this machine is to convert sea water into fresh water.One of the 

most important components in the performance of FWG (Fresh Water Generator) 

is the Ejector. Nozzle size and venturi pipes on the Ejector are wrong one 

component of FWG (Fresh Water Generator) which is used to support the 

performance of FWG (Fresh water Generator) on the ship.Therefore, the author 

raises the title “Early Technical Design Study On Ejector For Type X & Y1 

Vacuum Capabilities With 3D Software And Laboratory Scale Assistance”. In the 

study, the authors make Vacuum Type X & Y1 devices with nozzle sizes of 9 

millimeters, 10 millimeters, and 11 millimeters. The author's data collection using 

Quantitative methods and trials on Ejector Indicator, Ejector Vacuum Type X & 

Y1 size of 9 millimeters, 10 millimeters, and 11 millimeters with and without Flow 

Meter Meter & Arduino. The end of the experiment found that a diameter of 9 

millimeters is more effective than a diameter of 10 millimeters and 11 millimeters. 
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mailto:danielbobby10@gmail.com

