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ABSTRAK

Keterbatasan jumlah bahan bakar minyak dan polusi udara akibat asap kendaraan
bermotor merupakan permasalahan besar yang terjadi di Indonesia. Mobil listrik
merupakan solusi terbaik untuk mengatasi masalah tersebut. Mobil listrik yaitu
mobil yang digerakkan dengan motor listrik, menggunakan energi listrik yang
disimpan dalam baterai. Salah satu faktor yang diperhitungkan dalam membuat
desain sebuah kendaraan adalah handling. Penelitian ini bertujuan untuk
mengetahui kecepatan yang diijinkan dan jarak pengereman pada saat berkendara.
Penelitian ini diawali dengan studi literatur, selanjutnya persiapan alat pengujian
dan pengemabilan data pengujian, kemudian dilanjut pengolahan data. Jarak
pengereman pada saat pengujian di jalan beton kering pada kecepatan 25 km/jam
adalah 6,59 m. Kecepatan yang diijinkan.pada saat kendaraan berbelok pada jalan
aspal dan beton kering agar-kendaraan tidak skid dan guling pada sudut steer 15°
adalah 7,34 m/s.

Kata kunci : dinamika gerak; analisa skid,.analisa guling, jarak pengereman.
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