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ABSTRAK

Kendaraan bermotor tiap tahun selalu meningkat sedangkan sumber energi yang
digunakan masih menggunakan bahan bakar minyak yang ketersediaannya sudah
semakin menipis belum lagi pencemaran udara yang diakibatkan kendaraan
bermotor. Untuk mengurangi ketergantungan terhadap bahan bakar minyak
sebaiknya beralih ke kendaraan alternatif salah satunya kendaraan listrik yaitu
sepeda listrik. Tujuan penelitian ini yaitu untuk mengetahui jarak tempuh maksimal
sepeda listrik dalam satu kali perjalanan dengan kondisi baterai penuh dan untuk
mengetahui daya dan torsi yang dihasilkan dari sistem power train yang berkerja.
Sepeda listrik yang dibuat hanya menggunakan komponen sepeda listrik standar
dengan motor listrik Brushless DC 350 Watt dan Baterai 10,4 Ah. Dari hasil
penelitian jarak yang paling jauh yaitu sebesar 44,86 km dengan waktu 2 jam 50
menit dan daya motor yang dihasilkan sebesar 155,73 Watt dan daya baterai sebesar
374,4 Watt maka sepeda listrik yang dibuat sudah cukup baik dalam hal kinerja
karena jarak yang dijelajahi cukup jauh dan daya yang dimiliki baterai sudah cukup
untuk menggerakan motor. Diharapkan penelitian ini dapat bermanfaat untuk
pengembangan sepeda listrik selanjutnya.

Kata kunci : Sepeda listrik, Power train
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