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Abstrak 

 

Harmonisa mengakibatkan terjadinya distorsi gelombang arus dan tegangan. 

Harmonisa terjadi karena adanya beban non linier, dimana akan terbentuk 

gelombang yang berfrekuensi tinggi yang merupakan kelipatan dari frekuensi 

fundamentalnya. Pengaruh Frekuensi harmonik yang lebih tinggi dari frekuensi 

kerjanya akan mengakibatkan penurunan efisiensi atau terjadi kerugian daya. 

Secara khusus, efek atau dampak jangka panjang yang ditimbulkan oleh harmonik 

pada sistem tenaga listrik.  

Hasil yang telah dilakukan dengan menggunakan beban non linier seperti motor 

induksi dengan daya 8,6 KW dan lampu TL LED dengan daya 20 Watt. 

Pengukuran dan perhitungan THD arus dan motor induksi diukur pada setiap 

fasanya, hasil THD arus dan tegangan pada motor induksi sebesar 6,98% pada 

fasa R, 6,84% pada fasa S, 7,71% pada fasa T. Dari hasil yang telah diketahui 

THD arus pada motor induksi melebihi standar IEEE519 karena standar IEEE519 

yaitu 5%. Untuk THD tegangan pada motor induksi sebesar 5% pada fasa R, 4,5% 

pada fasa S dan 4,4% pada fasa T. Hasil dari pengukuran dan perhitungan nilai 

THD arus dan tegangan pada lampu TL LED sebesar 27,7% dan THD tegangan 

pada lampu TL LED sebesar 4,81%. Untuk THD arus yang telah didapat melebihi 

standar dari IEEE519 standar THD arus pada lampu TL LED ialah 5%. 

Kata kunci : Harmonisa, Motor Induksi, Beban Linier dan Nonlinier. 
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