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ABSTRAK

PEMODELAN VARIAN DESAIN LIFE BUOY DENGAN MENGGUNAKAN
SOFTWARE BERBASIS ENERGI TERBARUKAN

Oleh:
Ali Imran

2016320001

Di perkembangan zaman dan teknologi yang sudah maju ini, seharusnya alat
keselamatan dikapal sudah bisa mengikutinya. Salah satunya adalah life buoy,
pada umumnya life buoy berbentuk lingkaran dan apabila ada awak kapal yang
terjatuh di laut, korban tersebut yang menghampiri life buoy tersebut. Di
penelitian ini bertujuan untuk mendesain life buoy secara otomatis, life buoy
tersebut di rancang menggunakan remote control. Desain life buoy dengan
menggunakan aplikasi Maxsurf. Di aplikasi tersebut dapat diketahui tahanan dan
ilustrasi saat life buoy tersebut beroperasi. Manfaat dari penelitian ini yaitu untuk
mendapatkan desain yang efisien dari life buoy, serta sistem yang digunakan oleh
life buoy tersebut. Metode yang digunakan pada penilitian ini dengan
menggunakan Wyman. Didapatkan hasil tahanan total sebesar 0,46 kKN dan
didapatkan hasil daya mesin sebesar 4,83 HP dan tahanan saat ada beban
mendapatkan hasil 0,99 kN serta daya mesin sebesar 10,24 HP. Lalu daya yang
dihasilkan sel surya sebesar 72,52 Watt. Dan juga untuk sistem yang digunakan
pada life buoy tersebut menggunakan remote control. Sistem penggerak life buoy
ini menggunakan water jet propulsi dan sumber energi menggunakan baterai serta
ditambahkan solarcell untuk menambahkan daya baterai secara otomatis.

Kata kunci : Life buoy, Remote Control, Solar Cell, Waterjet Propulsion
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ABSTRACT

PEMODELAN VARIAN DESAIN LIFE BUOY DENGAN MENGGUNAKAN
SOFTWARE BERBASIS ENERGI TERBARUKAN

Oleh :
Ali Imran

2016320001

In the development of this era and advanced technology, the safety equipment on
board should be able to keep up with it. One of them is the life buoy, generally the
life buoy is circular in shape and if a crew member falls in the sea, the victim
approaches the life buoy. This study aims to design a life buoy automatically, the
life buoy is designed using a remote control. Design a life buoy using the Maxsurf
application. In this application, prisoners can be seen and illustrations when the
life buoy is operating. The benefit of this research is to obtain an efficient design
of the life buoy, as well as the system used by the life buoy. The method used in
this research is Wyman. The total resistance obtained is 0.46 kN and the engine
power is 4.83 HP and the resistance when there is a load is 0.99 kN and the engine
power is 10.24 HP. Then the power generated by solar cells is 72.52 watts. And
also for the system used in the life buoy using a remote control. This life buoy
propulsion system uses water jet propulsion and energy sources use batteries and a
solar cell is added to add battery power automatically.

Keywords: Life buoy, Remote Control, Solar Cell, Waterjet Propulsion
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DAFTAR GRAFIK
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DAFTAR SIMBOL

Tabulasi berikut menunjukkan simbol yang digunakan pada Tugas Akhir
ini. Karena huruf terbatas, beberapa huruf yang sama digunakan untuk

menyatakan lebih dari satu konsep. [1]
V  Volume M

Vs Kecepatan Kapal Dalam (Knot, M/s).
g Gaya Gravitasi 9,81 M/s?.

H Tinggi Dalam (m).

B Lebar (m),

T draft (m)

Cw  Koefisien Wyman

Lwl  Panjang garis air (m)

Displ. Displacement (ton)

SHP  Power Shaft (HP)

Cb Koefisien blok

EHP  Power Effective (HP)

Rt Tahanan total (kN)
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DAFTAR SINGKATAN

Tabulasi berikut menunjukkan singkatan yang digunakan pada Tugas
Akhir ini. Karena huruf terbatas, beberapa huruf yang sama digunakan untuk
menyatakan lebih dari satu konsep.

SOLAS Sefty Of Life At Sea

IMO International Maritime Organization
NCVS NON-CONVENTION VESSEL STANDARD
PE Resin Polyethylene

PP Resin Polypropylene

PS Resin Polystyrene

PMMA Resin Polymethyl Methacrylate

PVC Resin Polyvinyl Chloride

POM Resin Polyacetal atau Polyoxymethylene
Nylon Resin Polyamide

PC Resin Polycarbonate

IPTEK IImu Pengetahuan dan Teknologi

DC Direct Current
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GGL

RPM

LED

CW

DHP

SHP

Cb

Cr

Ry

LWL

gaya gerak listrik

Rotasi Per Menit
light-emitting diode
Coeficient Wyman

Delivery Horse Power (Hp)
Shaft Horse Power
Koefisien Blok.

Koefisien Hambatan Gesek.

Hambatan Total Dalam (Kg).

Panjang Garis Air Dalam (M).
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DAFTAR LAMPIRAN

lampiran 1 Video hasil simulasi saat life buoy beroprasi tanpa beban dan dengan
beban, berupa CD drive.
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