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Abstrak 

Berkembangnya industri kemaritiman sangat berdampak pada teknologi-teknologi 

di bidang perkapalan, salah satunya yaitu Amphibi Coach. Merupakan sebuah 

kendaraan Bus Amphibi yang sangat berguna di bidang pariwisata. Dalam 

perancangan sebuah Bus Amphibi perlu adanya nilai atau tolak ukur agar memenuhi 

kualitas dan performa, sebelum membuat water bus secara, perlu adanya 

pembuatan prototype  sebagai salah satu penilaian, prototype ini dibuat dengan 

bahan fiberglass, dan pembuatan prototype harus mengikuti sebuah standar yang 

telah ditetapkan. Salah satu uji performa prototype adalah dengan uji manuver. Pada 

uji manuver dibutuhkan alat yaitu GPS, pada pengujian manuver diambil dua 

sampel penilaian , yaitu perbandingan antara pemakaian fin stabilizer pada 

prototype dan tidak menggunakan fin stabilizer. Pengambilan data diambil 

menggunakan bantuan Hardware Arduino sebagai tempat pendataan proses sensor-

sensor yang digunakan dalam pengujian prototype tersebut dan program QGIS 

sebagai  tempat pengolahan data yang telah didapat. Dari Experiments tersebut 

didapat nilai dari pengaruh fin stabilizer terhadap sudut putaran dan diameter 

berbeda. Pada water bus saat menggunakan fin mendapatkan nilai sudut dan 

diameter putar lebih besar dengan nilai 5,38 meter dan dengan stabilitas yang lebih 

stabil sedangkan untuk water bus yang tidak menggunakan fin mendapatkan sudut 

putar dan diameter yang relatif lebih kecil dengan nilai diameter sebesar 5,26 tetapi 

dari segi stabilitas sudut lebih besar dari water bus yang menggunakan fin. 
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Abctract 

The development of the maritime industry has a huge impact on technologies in the 

field of shipping, one of which is the Amphibious Coach. It is an Amphibious Bus 

vehicle that is very useful in the field of tourism. In designing an Amphibious Bus, 

there needs to be a value or benchmark to meet the quality and performance, before 

making a water bus, it is necessary to make a prototype as one of the assessments, 

this prototype is made with fiberglass, and making a prototype must follow a 

predetermined standard. One of the prototype performance tests is the maneuvering 

test. In the maneuver test, a tool is needed, namely GPS, in the maneuver test two 

assessment samples are taken, namely the comparison between the use of the fin 

stabilizer on the prototype and not using the fin stabilizer. Data collection is taken 

using the help of Arduino Hardware as a place to record the process of sensors used 

in testing the prototype and the QQIS program as a place to process the data that 

has been obtained. From these experiments, the value of the effect of the fin 

stabilizer on the angle of rotation and diameter is different. On the water bus when 

using a fin, the angle value and diameter of rotation are greater with a value of 5.38 

meters and with more stable stability, while the water bus that does not use a fin 

gets a relatively smaller angle and diameter with a diameter value of 5.26 but in 

terms of angular stability it is greater than the water bus that uses a fin. 

Keyword : Amphibi Coach, Arduino, Fin Stabilizer, Prototype ,Water Bus 
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