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ABSTRAK

Pada Sistem FPengendalian Remote Kontrol dengan
Menggunakan Komputer ini, ada dua bagianm yang bekerja
vyaitu: bagian Perangkat keras dan bagian perangkat
lunak dengan menggunakan sebuah komputer IBM PC atau
kompatibelnya. Sistem ini dapat mengendalikan rangkaian
penerima (mobil remote kontrol) secara otomatis dan
secara manual.

Rangkaian perantara ini menggunakan kerja dari
saklar elektronik untuk mengendalikan rangkaian
pemancar (rangkaian remote kontrol) dan dikendalikan
cleh komputer melalui port paralel printer Adapter.
Perangkat lunak pada komputer akan mengeluarkan sinyal
terprogram sehingga dapat menggerakkan saklar

elektronik sebagai kendali.




BAB I
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Dalam perkembangan zaman dewasa ini dimana telah
banyak ditemukannya penemuan—-penemuan baru baik itu
dalam bidanmg kesehatan, industri, ilmu pengetahuan,
teknik dan sebagainya, yang kesemuanya itu adalah
ditujukan untuk kesejahteraan umat manusia.

Dalam bidang teknologi, komputer merupakan salah
satu dari sekian banyak kemajuan—-kemajuan teknologi dan
sekarang komputer merupakan suatu perangkat yang sangat
dibutuhkan untuk membantu memudahkan pekerjaan manusia.

Teknologi komputer ini telah banyak digunakan
untuk berbagai aplikasi untuk mempermudah pekerjaan dan
dengan kemajuan komputer dewasa ini, membuat manusia
ingin mengaplikasikan teknologi komputer 1Ini untuk
pekerjaannya baik untuk perkantoran, penelitian,
pabrik, perhotelan, militer dan masih banyak lagi.

Salah satu aplikasi komputer vyang telah digunakan
adalah dibuatnya alat cetak vyang dapat menghubungkan
komputer dengan dunia luar secara perangkat keras
(Hardware) dan perangkat lunak (S5oftware) melaluil media
kabel. Dan masih ada lagi: aplikasi-aplikasi yang
dikembangkan, wuntuk pekerjaan yang mempunyai ruang
lingkup vang lebibh luas.

Media udara dalam hal ini gelombang frekwensi
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radio, merupakan salah satu alternatif yang bisa
digunakan, yang dikarenakan oleh hal-hal sebagai
berikut, yaitu : menghemat biaya, praktis, instalasi

tidak rumit.

1.2 Perumusan Masalah

Dengan latar belakang penggunaan media udara
sebagai media perantaranya, maka Tugas Akhir ini dibuat
berdasarkan atas perancangan dan pembuatan rangkaian
perantara dengan memanfaatkan mainan remote kontrol
sebagai alat pengubah (Transducer) energi dari satu
bentuk ke bentuk lainn:;, serta pembuatan perangkat
lunak sehingga antara perangkat keras dan perangkat
lunak dapat berinteraksi. Hal ini dilakukan dengan
pemanfaatan port paralel yang telah ada dan pembuatan
rangkaian perantara vyang cukup sederhana sehingga

didapatkan kemampuan komputer untuk mengendalikan alat

remote kontrol tersebut.

1.3 Pembatasan Masal ah
Pembuatan sistem pengendali Jjarak Jjauh yang
berbasis komputer ini terdiri atas dua bagian besar
yaitu perangkat keras dan perangkat lunak.
Perangkat keras vyang digunakén sebagian besar
merupakan sistem yang sudah jadi dgengan sedikit
modifikasi. Perangkat keras yang dibuat hanya rangkaian

perantaranya saja, Sebagal penghubung atau tatap muka




{interfacing) antara komputer dengan remote kontrol.

Perangkat lumak yang dibuat hanya satu yang - di

dalamnya terdapat sub-sub program yang ak an
dipergunakan oleh sistem. Perangk at lunak untuk
pengendalian remote kontrol hanya dirancang un tuk

data-data yanmg telah diaplikasikan atau dis@sualkan
dengan Jalannya motor dinamo dam perbedaan palaritas
magret pada rangkaian penerima (Mobil remote kontrol),
karena keterbatasan darl kerja pada réngkaxan pener 1ma

tersebut.

1.4 Sistematika Pembahasan
Pembahasan tugas akhir 1inl terdiri atas empat

bagian. Secara gar:s besar ke empat bagian tersebut

adalah

Bab I. Bab 1ml merupatran pendahuluan yang menglaskan
uraian singkat mengenal latar belakang
masalah, perumusan masalah, batasan masalah

dan sistematika pembahasan,

Bapb 1. Pada basb 1ni diuraikan hal-hal yang menyangkut
pengenal an komponen, metoda transfer data,

prosedur algoritma dam bahasa tingkat timggl.

Bab 111. Bab imi berisikan cistematlk pembuatan

rangkasn perantara, mulal dar i peramcangsn,
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pembuatan perangkat keras maupun perangkat

lunak.

Didalam bab ini dibahas pengujian sistem vyang

telah selesai dan analisa hasil] percobaan.

Pada bab ini akan dikemukakan kesimpulan vyang
dapat ditarik dari hasil pembahasan dan juga
disertakan saran-saran untuk memperbaiki

sistem yang dibuat.



