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ABSTRAK 

Pada Sistem Pengendalian Remote Kontrol dengan 

Plenggunakan Komputer i n i ,  ada dua bagian yang beker j a  

y a i t u :  bagian Perangkat keras dan bagiar perangkat 

lunak dengan menggunakan sebuah komputer IBM PE atau 

kompatibelnya.  Sistem ini dapat mengendalikan rangkaian 

penerima ( m o b i l  remote kontrol)  

secara m a n u a l .  

secar a otomatis dan 

Rangkaian perantara ini  menggunakan k e r j a  dari 

s a k l a r  elektronik  untuk mengendalikan rangkaian 

pemancar (rangkaian remote k o n t r o l )  

oleh komputer m e l a l u i  port paralel  

dan d i k e n d a l i k a n  

printer Adapter.  

Perangkat lunak pada komputer akan mengeluarkan s i n y a l  

terprogram sehingga dapat menggerakkan s a k l a r  

e l e k t r o n i k  sebagai k e n d a l i ,  

X  



BAB I 

PENDAHULUAN 

1 . 1  Latar Belakang 

Dalam perkembangan zaman dewasa ini  dimana t e l a h  

banyak ditemukannya penemuan-penemuan baru baik itu 

dalam bidang kesehatan, 

teknik dan sebagainya, 

i n d u s t r i ,  i l m u  pengetahuan, 

yang kesemuanya itu a d a l a h  

ditujukan untuk kesejahteraan umat manusia, 

Dalam bidang teknologi,  komputer merupakan s a l a h  

satu dari sekian banyak kemajuan-kemajuan teknologi dan 

sekarang komputer merupakan suatu perangkat yang sangat 

dibutuhkan untuk membantu memudahkan pekerjaan manusia, 

Teknologi komputer ini telah banyak digunakan 

untuk berbagai aplikasi  untuk mempermudah pekerjaan dan 

dengan kemajuan komputer dewasa i n i ,  membuat manusia 

ingin mengaplikasikan teknologi komputer ini  untuk 

pekerjaannya baik untuk perkantoran, p e n e l i t i a n ,  

pabrik,  perhotelan,  m i l i t e r  dan masih banyak l a g i .  

Salah satu a p l i k a s i  komputer yang telah digunakan 

adalah dibuatnya a l a t  cetak yang dapat menghubungkan 

komputer dengan dunia luar secara perangkat keras 

(Hardware) dan perangkat lunak (Software)  melalui media 

k a b e l .  Dan masih ada lagi a p l i k a s i - a p l i k a s i  yang 

dikembangkan,  untuk pekerjaan yang mempunyai ruang 

l i n g k u p  yang lebih luas .  

Media udara d a l a m  hal 

1 

ini gelombang frekwensi 



radio,  merupakan s a l a h  satu a l t e r n a t i f  yang 

2 

bisa 

digunakan,  

tidak r u m i t .  

yang dikarenakan o l e h  

menghemat b i a y a ,  

h a l - h a l  

p r a k t i s ,  

sebagai 

i n s t a l a s i  b e r i k u t ,  y a i t u  

1 . 2  Perumusan Masalah 

Dengan latar belakang penggunaan media udara 

sebagai media perantaranya, maka Tugas k h i r  ini dibuat 

berdasarkan atas perancangan dan pembuatan rangkaian 

perantara dengan memanfaatkan mainan remote kontrol 

sebagai a l a t  pengubah (Transducer) energi dari satu 

bentuk ke bentuk 
� 

l a i n n y a ,  serta pembuatan perangkat 

lunak sehingqa antara perangkat keras dan perangkat 

lunak dapat berinteraksi.  Hal ini  d i l a k u k a n  dengan 

pemanfaatan port paralel yang telah ada dan pembuatan 

rangkaian perantara yang cukup seder hana sehingga 

didapatkan kemampuan komputer untuk mengendalikan a l a t  

remote kontrol tersebut. 

1 . 3  Pembatasan Masal ah 

Pembuatan sistem pengendali jar ak jauh yang 

berbasis komputer ini terdiri atas dua bagian besar 

yaitu perangkat keras dan perangkat l u n a k .  

Perangkat keras yang digunakan sebagian besar 

merupakan sistem yang sudah j a d i  dengan sedikit 

m o d i f i k a s i .  Perangkat keras yang dibuat hanya rangkaian 

per antaranya s a j a ,  sebagai penghubung atau tatap muka 



( i n t e r f a c i n g )  a n t a r a  k o m p u t e r  d e n q a n  remote o n t r o l ,  

P e r a n g k a t  l u n a k  yang d i b u a t  h a n y  a  s a t u  y a n g  d i  

a l a m n y a  t e r d a p a t  s u b - s u b  p r o g r a m  y a n g  ak an 

d i r a n c a n g  

d i a p l i k a s i k a n  t e l a th  d i s @ s u a k a r  

u n t u k  

un tu 

l u n a k  

atau 

h a n y  a  

P e r a n g k  a t  

k o n t r o l  

s i s t e m .  

remote 

o l e t  d i p e r g u n a k a n  

p e n g e n d a l i a n  

d a t a - d a t a  yang 

d e n g a n  j a l a n n y a  motor d i n a m o  dan p e r b e d a a n  p o l a r i t a s  

m a g n e t  pada r a n g k a a n  p e n e r i m a  ( M o b i l  remote 

k a r e n a  k e t e r b a t a s a n  d a r i  k e r j a  pada r a n g k a i a n  

o n t r o l ) ,  

pener ima 

t e r s e b u t .  

1 . 4  Sistematika Pembahasan 

Pembahasan tugas a k h i r  i n i  t e r d i r i  a t a s  e m p a t  

b a g i a n ,  S e c a r a  g a r i s  besar ke empat b a g i a n  ter s e b u t  

a d a l a h  

Bat I .  Bab i n i  m e r u p a k  an p e n d a h u l u a n  y a n g  m e n e l a s k a n  

u r a i a n  s i n g k a t  mengenai  l a t a r  b e l a k a n g  

m a s a l a n ,  p e r u m u s a n  m a s a l a h ,  b a t a s a n  m a s a l a t  

dan s i s t e m a t i k a  p e m b a h a s a n ,  

Bab I I .  Pada bab i n i  d i u r a i k a n  h a l - h a l  Yang m e n y a n g k u t  

p e n g e n a l  an o m p c n e n ,  m e t o d a  t r a n s f e r  d a t a ,  

p r o s e d u r  a l g o r i t m a  dan b a n a s a  t i n g k a t  t i n g g i .  

I  
B a b  I .  Eb b e r i s i k a n  s 1 s t e m a t i  p e r b u a t a r  

r a n g k a a n  p e r a n t a r a ,  m u l a i  d a r  i  p e r a n c a n g a n ,  



4 

pembuatan perangkat keras maupun perangkat 

l u n a k .  

Bab I V .  D i d a l a m  bab ini  dibahas pengujian sistem yang 

telah selesai  dan a n a l i s a  hasil  percobaan. 

Bab V .  Pada bab ini  akan dikemukakan kesimpulan yang 

dapat ditarik dari hasil pembahasan dan juga 

disertakan saran-saran untuk memperbaiki 

sistem yang d i b u a t .  


