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ABSTRAK 

 
Saat ini pengembangan pembangkit listrik Indonesia mulai memprioritaskan 

pembuatan pembangkit yang digerakkan oleh sumber energi alternatif. 

Permintaan listrik pemerintah masih menghadapi beberapa tantangan, sehingga 

diperlukan sumber listrik alternatif. Tujuan penelitian ini adalah memanfaatkan 

putaran roda depan sepeda motor sebagai penghasil tenaga untuk sumber energi 

alternatif. Energi alternatif ini dimaksudkan untuk mepermudah para pengemudi 

kendaraan roda dua dalam menggunakan jasa ojek online di Indonesia , Terutama di 

ibu kota Jakarta bahwa sangat membutuhkan listrik untuk mengisi baterai smartphone 

mereka. Menurut konsep ini,menggunakan dengan kecepatan kendaraan sepeda motor 

adapun digunakan 20,40,60 km untuk dinamo dengan roda depan berputar dengan 

mengganti daya teknik (gerak) dari penggerak sebagai daya listrik.memlalui charger 

contoller untuk menahan tegngan arus ketika pengisian baterai .saat dinamo tidak 

terbebani menghasilkan daya sebesar 0,13 hingga 2.028 watt.untuk penampungan ke 

dalam baterai dengan arus dri 0,7 hngga 2,9 dan pengisian untuk handphone memalui 

charger dengan tegangan 0.091 hingga 0.751.Dari kecepatan yang normal untuk 

mendapatkan daya yaitu dengan kecepatan 40 km dengan tegangan yang di hasilkan 

0.247 

 
Kata kunci : Putaran Roda,Energi Alternatif,Tegangan dan Arus ,Pembangkit Listrik. 
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