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KESIMPULAN DAN SARAN 

5.1. KESIMPULAN 

1 .  Unjuk kerja dari sistem akuisisi data menggunakan program aplikasi 

labVIEW memberikan hasil yang Optimal ditunjukkan oleh persamaan 

linearitas Vo = 1 ,00124 Vi + 0,00184 ,  dan memiliki nilai 

( r ) = 0,99998. 

2. Pada hasil pengujian rentang frekuensi sistem yang di kembangkan ini 

dapat bekerja dengan baik pada rentang frekuensi 0, 1 Hz sampai 

dengan 20 Hz. 

3. Hasil pengujian pola dan karateristik sinyal seperti di tunjukkan pada 

tabel 4.1 menunjukkan bahwa kemampuan kerja antara sistem yang 

dikembangkan dengan sistem konvensional hampir sama , terjadi 

perbedaan yang sangat kecil antara data digital dan data analog yang 

disebabkan efek overshoot pada data analog dan terjadi kesalahan 

kuantisasi pada data digital. 
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5.2.SARAN 

1 .  Untuk lebih meningkatkan keandalan kerja sistem akuisisi data yang 

telah di bangun, sebaiknya pada proses digitasi sinyal menggunakan 

perangkat komputer yang khusus di gunakan untuk proses akuisisi 

data. 

2. Program aplikasi labVIEW yang berbasiskan grafik lebih 

menguntungkan dan memudahkan di bandingkan penggunaan program 

tekstual, untuk itu perlu di tingkatkan aplikasi pemakaiannya pada 

beberapa bidang teknik akuisisi data. 
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KURVA RESPON FREKUENSI SEISMOGRAF ZM - 500 
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LAMPIRAN 2 

SEISMOMETER ZM -- 500 
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L.AMPIRAN 3 
KARATERISTIK SEISMOMETER ZM - 500 

TRANSDUCER 

• Tipe : Moving coil (speed) 

• Damping : Elektromagnetik 

• Medan magnet : 4700 gaus ± 200 

• Konstanta generator : 2500 VIm/s ± 200 

LIL[TAN KUMPARAN 

• Jumlah lilitan 

• Hambatan intrinsik 

: 30000 lilitan diameter 25 um (kawat) 

: 130.00092 ± 15 

• Hambatan damping kritis : 2,2 E 6 n ± 1 0 % ( Fo = 1 H z )  

KUMP ARAN KALIBRASl 

• Jumlah lilitan 

• Hambatan intrinsik 

• Konstanta motor 

: 200 lilitan diameter 25 um (kawat) 

: 9509 ± 100 Q 

:  8 N/A 

SENSITIVITAS INPUT PREAMPLIFIER 

• Kecepatan (speed) : 2,25 mV / um 

• Pergerakan (movement) . 1 u V  /  A  pada 1 Hz 

• Variasi sensitivitas terhadap temperature ± 2  %  

•  Pergeseran maksimum koil : 5 mm 
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DIAGRAM BLOK SIGNAL CONDITIONER AG 10 CP 
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KARATERISTIK SIGNAL CONDITIONER 

CATU DAYA 

• Tegangan output 
• Output arus max. 
• Residual ripple 

OSCILLATOR 

• Frekuensi 
• 12 setting amplitude 
• Bentuk gelombang 
• Output arus max. 
• lmpedansi output 

AMPLIFIER 

. ±15V ±20mV 
: ± 600 mA 
: 0.005 % 

: 1 Hz±  1% 
:  dari 2.83 00 hingga 62.5 mVpp 
: sinusoidal 
: ± 4  mA 
: < 1 0 0  

•  Tipe input : differensial 
• lmpedansi input : 4E-6 0 

• CMRR : > 80 dB dari 0 hingga 100 Hz 
• Amplitudo max. sinyal input : 

VEAmax to 3 (gain) = /2 
VEAmax to 3 (gain) = 1 
VEAmax to ~ (gain) = 1/32 

85 mV pp (±42.5 mV) 
120 mVpp (± 60 mV) 
3.84 mVpp (± 1.92 mV) 

Amplitudo max.sinyal output : 

Current recorder 

Voltage recorder 

: Zload = -  52 Vpp (± 26 V) 
Z load= 4300 0 18.2 Vpp (±9 . 1  V) 

:  26 Vpp 

• Arus max. output : 4 m  
•  Low pass filter (2" butterworth) : Ga in :  0  dB , FC (-3dB) adjustable 
• High pass filter (2" butterworth) : Gain : 0 d B ,  FC (-3dB) adjustable 
• Rejection filter : Gain : O d B ,  FC (-3dB) adjustable 
• Sensitivity (amplifier+ recorder) : SA = 312.5E-3 mV 
• Variasi gain 12 posisi dengan increment /2 

B dari /2 hingga 1/32 
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MODULE AG 10 CP 
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LAMPIRAN 9 

BLOK DIAGRAM RECEIVER 
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ADC CARD PCL 812 PG 
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LAMPIRAN 11  

DATA UNEARITAS TIGA KANAL 

V INPUT KANAL 1 KANAL 2 KANAL 3 

5 5 5 5 

4.9 4.9 4.902 4.902 

4.8 4.802 4.802 4.803 

4.7 4.703 4.703 4.703 

4.6 4.602 4.601 4.601 

4.5 4.502 4.502 4.502 

4.4 4.402 4.401 4.402 

4.3 4.302 4.303 4.303 

4.2 4.202 4.202 4.202 

4.1 4.102 4.102 4.101 

4 4.001 4.001 4.001 

3.9 3.966 3.967 3.967 

3.8 3.801 3.801 3.801 

3.7 3.771 3.77 3.77 

3.6 3.601 3.6 3.601 

3.5 3.5 3.501 3.501 

3.4 3.4 3.401 3.399 

3.3 3.3 3.3 3.3 

3.2 3.2 3.2 3.201 

3.1 3.101 3.101 3.101 

3 3 3.001 3.001 

2.9 2.903 2.902 2.903 

2.8 2.801 2.801 2.8 

2.7 2.703 2.702 2.702 

2.6 2.601 2.601 2.601 

2.5 2.501 2.501 2.501 

2.4 2.401 2.4 2.401 

2.3 2.307 2.306 2.305 

2.2 2.203 2.202 2.204 

2.1 2.101 2.1 2.1 

2 2.019 2.02 2.019 

1.9 1.904 1.904 1.904 

1.8 1.803 1.802 1.803 

1.7 1.707 1.708 1.708 

1.6 1.602 1.602 1.602 

1.5 1.502 1 . 50 2  1.502 

1.4 1.402 1.403 1.402 

1.3 1.301 1.302 1.301 

1.2 1.202 1.202 1.202 

1 . 1  1.102 1.102 1.102 

1 1.002 1.002 1.003 

0.9 0.902 0.902 0.903 

0.8 0.802 0.802 0.802 

0.7 0.709 0.709 0.709 

0.6 0.604 0.602 0.604 

0.5 0.497 0.504 0.502 

0.4 0.404 0.404 0.404 

0.3 0.304 0.304 0.304 

0.2 0.204 0.201 0.201 

0.1 0.101 0.104 0.104 

0 --0.006 --0.009 --0.009 

VINPUT KANAL 1 KANAL 2 KANAL 3 

-0.1 -0.104 --0.099 -0.101 

--0.2 -0.199 -0.2 -0.201 

--0.3 --0.3 --0.3 --0.302 

-0.4 -0.401 -0.401 -0.4 

--0.5 -0.5 --0.5 --0.503 

-0.6 -0.6 --0.6 -0.598 

-0.7 --0. 702 --0.7 -0.702 

--0.8 --0. 799 --0.801 -0.8 

-0.9 -0.901 --0.899 -0.902 

-1 -1.001 -1.001 --1 

-1.1 -1.1 -1 .101 -1.1 

-1.2 -1.199 -1 . 199 -1 .199 

-1.3 -1.3 -1.3 -1.3 

-1.4 -1.4 -1.4 -1.398 

-1.5 -1.498 -1.5 -1.5 

-1.6 -1.6 -1.5999 -1.6 

-1.7 -1.7 -1.701 -1.7 

-1.8 -1.802 -1.802 -1.802 

-1.9 -1.908 -1.909 -1.909 

-2 -2.002 -2.003 -2.001 

-2.1 -2.1 -2.101 -2.1 

-2.2 -2.202 -2.201 -2.2 

-2.3 -2.301 -2.3 -2.301 

-2.4 -2.399 -2.4 -2.4 

-2.5 -2.499 -2.5 -2.499 

-2.6 -2.6 2.601 -2.6 

-2.7 -2.701 -2.701 -2.701 

-2.8 -2.801 -2.8 -2.799 

-2.9 -2.901 -2.902 -2.901 

-3 -3 -2.999 -3.1 

-3.1 -3.099 -3.1 -3.2 

-3.2 -3.198 -3.2 -3.3 

-3.3 -2.298 -3.3 -3.398 

-3.4 -3.398 -3.4 -35 

-3.5 -3.5 -3.499 -3.599 

-3.6 -3.599 -3.598 -3.701 

-3.7 -3.702 -3.701 -3.799 

-3.8 -3.8 -3.799 -3.9 

-3.9 -3.899 -3.9 -4 
-4 -4 -4.001 -4 

-4.1 4.101 -4.1 -4.101 
4.2 4.202 4.202 4.201 
4.3 4.301 4.3 4.3 
-4.4 4.401 -4.4 -4.4 

-4.5 -4.499 -4.501 -4.502 
4.6 4.606 -4.606 -4.605 
4.7 4.705 4.705 -4.705 
-4.8 -4.803 -4.804 -4.803 
4.9 -4.904 4.904 4.904 

-5 -5 -5 -4.999 


