
BABV 

KESIMPULAN DAN SARAN 

5.1 Kesimpulan. 

KesimpuJan yang dapat diambil dari tugas akhir ini adalah : 

• Software CA TIA memiliki sistem anaJisis yang cukup akurat dalam hal 

perancangan (desain) dari sebuah produk. Karena hasil analisa desain 

frame sesuai dengan yang dibutuhkan pada kondisi sebenarnya. 

Hasil Analisis rangka dari CA TIA, adalah sisi engine mounting bagian 

depan menerima tegangan terbesar 4,51 110N/n 

• Nilai dari tegangan yang diterima penampang yaitu sebesar 

475.700,43/,, atau 4,757 10N/n' 

• Nilai tegangan baik secara perhitungan teoritik ataupun CATlA. Masih 

dalam batas tegangan izin (17,3410°/_,). 

Nilai Defleksi lendutan yang terjadi pada rangka bagian depan mesin 

sebesar 0.122 mm. Sernentara untuk lendutan hasil analisa dengan 

menggunakan perangkat lunak CATIA adalah 0.0926453 mm 
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5.2 Usul dan Saran. 

Adapun usul serta saran untuk tugas akhir pembuatan alat praktikum Mesin Motor 

Bakar Bensin, adalah : 

• Pada bagian rangka agar ditambahkan baja vertikal sesuai kesimpulan. 

Sehingga memperlama kekuatan rangka alat ini. 

• Alat ini dapat dikembangkan lagi. Berupa pembuatan alat pengukur torsi 

sederhana dengna memberikan beban pengereman pada mesin. 

• Desain rangka alat ini dapat dikembangkan sesuai dengan kebutuhan 

pengembangan alat ini sendiri. 
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