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ABSTRACT 

Pneumatic is a theory or knowledge about the air moving, air balance 

circumstances and the terms of its balance. The first person known who had 

definitely using pneumatic tools was the Greeks named Ktesibio. Thus the term 

pneumatic derived from the ancient Greek pneuma, which means blowing. Even 

the philosophy of science or pneuma the philosophy can be interpreted as a term 

life. In other words pneumatic means to learn about the movement of the wind 

(air) which can be used to generate power and speed. 

Pneumatics is a branch of theoretical flow or fluid mechanics and not only 

includes studies of air flows through a duct system, which consists of pipes, hoses, 

valves and so on, but also the action and the use of compressed air. Compressed 

air is the air which is taken from the air environment which is then forcibly blown 

into a relatively small size. 

Based fluid used is divided into pneumatic fluid power, which uses air as 

well as the use of hydraulic fluid. Basic of fluid power actuators is that the fluid 

has the same pressure in all directions. Basically pneumatic and hydraulic 

systems are not much different. The main difference of the two is the nature of the 

working fluid used. Fluid is the fluid that can not be suppressed, while the air is a 

fluid that can be compressed. 

Thus using a pneumatic air flow that occurs due to the difference in air 

pressure on one place to another. For industrial purposes, the air flow is obtained 

by compressing atmospheric air to a certain pressure with compressor on a tube 

and channel them back into the air. 

Key words: air, duct systems, power, and speed. 
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BABI 

PENDAHULUAN 

1.1. Latar Belakang Masalah. 

Pada zaman yang serba maju ini dunia dipenuhi o\ch teknologi - teknologi 

canggih yang setiap harinya mengalami perubahan ke arah yang lebih maju. 

Sehingga tidak jarang mahasiswa teknik mesin dituntut untuk berpikir ke arah 

depan guna menghadapi persaingan dunia luar. 

Alat --alat yang digunakan juga banyak menggunakan sistem pneumatik 

terutama didunia industri dan perusahaan -perusahaan yang besar yang berada 

didaerah kita. Hampir dalam setiap proses industri, objek -objek perlu 

dipindahkan, digerakkan, atau dikenakan suatu bentuk gaya. Biasanya hal -- hal ini 

dikerjakan oleh peralatan elektrik (seperti motor atau solenoid), atau olch alat - 

alat yang digerakkan oleh udara (pneumatik) atau cairan (hidrolik). 

Secara tradisional, pneumatik dan hidrolik dianggap mata kuliah teknik 

mesin (dan biasanya diperlakukan demikian di perguruan tinggi). Dalam 

pengetahuan tentang sistem pneumatik, (dan lebih penting lagi, metodologi 

penemuan kesalahan) cendcrung lebih mirip dengan pemikiran - pemikiran yang 

digunakan dalam elektronika dan kontrol proses. 
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O\eh karena itu, pengetahuan tentang sistem pneumatik ini merupakan 

mata ku\iah yang harus disclesaikan oleh mahasiswa teknik mesin untuk dapat 

rnernpraktekkan serta memahami dan melaksanakan rangkaian pneumatik dengan 

baik. Sehingga mahasiswa dapat mengetahui peralatan apa saja yang 

menggunakan aplikasi pneumatik. 

1.2. Perumusan Masalah. 

Dalam rancang bangun sistem pneumatik, terdapat beberapa masalah yang 

timbul, antara lain : 

I .  Bagaimana merancang / desain sistem pneumatik. 

2. Bagaimana membuat rangkaian sistem pneumatik. 

1.3. Tujuan. 

Adapun tujuan dilaksanakan rancang bangun sistem pneumatik ini adalah 

sebagai berikut: 

I .  Agar mahasiswa mengetahui fungsi dari katup yang digunakan dan dapat 

membuat rangkaian pneumatik dengan benar. 

2. Agar mahasiswa mengetahui peralatan apa saja yang menggunakan sistim 

pneumatik. 

3. Agar mahasiswa mengerti prinsip kerja dari rangkaian sistem pneumatik 

yang dibuat. 
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--------------- 

1.4. Luaran Yang Diharapkan. 

Setelah kita pelajari komponen - komponen sistem pneumatik secara detail 

dan juga telah kita pelajari berbagai simbol dari setiap komponen sebagai bahasan 

tenaga fluida, demikian juga telah kita pelajari cara membaca diagram rangkaian 

(circuit diagram) maka akan kita mulai dengan cara mendesain (merancang) suatu 

rangkaian sesuai dengan yang kita kehendaki bi\a telah tersedia komponen 

komponen sistem pneumatik. 

Hal-ha! yang perlu diperhatikan dalam merancang rangkaian sistem 

pneumatik adalah sebagai berikut: 

• Tujuan penggunaan rangkaian. 

• Katup - katup dan limit switch yang digunakan. 

• Tekanan kerja sistem pneumatik. 

Rancangan rangkaian sistem pneumatik perlu dituangkan dalam bcntuk 

diagram rangkaian pneumatik dengan menggunakan komponen - komponen, 

dengan bantuan simbol - simbol para desainer yang telah dapat menuangkan 

pemikiran lebih mudah, lebih tenang sehingga dapat berkreasi seoptimal mungkin. 
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Cara membuat diagram rangkaian biasanya dengan membuat tata letak 

komponen sebagai berikut: 

• Actuator diletakkan pada gambar yang paling atas. 

• Unit pengatur diletakkan di bawahnya. 

• Unit tenaga diletakkan pada bagian paling bawah. 

Setelah simbol-simbol komponen lengkap dalam layout (tata letak) 

barulah digambar garis - garis penghubung sebagai gambar konduktor dengan 

garis - garis sesuai dengan macam konduktor yang digunakan. 

Melihat hal - hal tersebut diatas maka pada kesempatan ini ingin 

memecahkan masalah tersebut dengan merencanakan suatu alat simulasi yang 

mempunyai fungsi untuk menguji kebenaran pergerakkan silinder dari suatu 

rangkaian sistem pneumatik yang tclah direncanakan, sehingga untuk jangka 

waktu yang sama dapat diperoleh hasil yang baik. 

1.5. Manfaat. 

Adapun manfaat yang didapat setelah melakukan rancang bangun sistem 

pneumatik ini adalah sebagai berikut : 

a. Penulis: 

Tugas akhir ini dapat rnernbuka pikiran, sehingga menambah 

wawasan, ilmu pengetahuan, seta keterampilan yang telah didapat 

selama menempuh pendidikan. 
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b. Institusi: 

Laporan tugas akhir ini dapat menambah sumber referensi yang sudah 

ada, schingga nantinya dapat digunakan pula dalam mengembangkan 

alat - alat baru yang memiliki nilai fungsi yang sama, tetapi memiliki 

kualitas yang lebih tinggi. 

c. Masyarakat : 

Alat yang dihasilkan dapat memberikan kontribusi yang \ebih baik, 

sehingga dapat dimanfaatkan secara maksimal. Dengan kata lain, alat 

ini dapat diterapkan oleh didunia dunia industri, sehingga dapat 

berjalan sesuai yang diinginkan. Sclain itu, alat tersebut dapat 

membantu meringankan pekcrjaan - pckerjaan yang berjalan secara 

terus - menerus. 

1.6. Sistematika Penulisan. 

Pcnyusunan skripsi ini terdiri dari 5 Bab, dimana setiap bab tersebut akan 

saling berhubungan satu sama \ainnya. 

BAB I PENDAHULUAN 

Pada bab ini, akan dikemukakan tentang latar belakang pemilihan topik 

sistem pneumatik, ruang lingkup dari penelitian skripsi ini tidak menyimpang dari 

topik yang sebenarnya, juga akan disebutkan tujuan dan manfaat dari pcnyusunan 

skripsi ini untuk pembaca, jcnis metode penclitian yang akan dipakai dalam 

mcnyusun skripsi, dan sistcmatika penulisan yang akan menjelaskan pokok 

bahasan pada setiap bab dalam skripsi ini. 
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BAB II LANDASAN TEORI 

Pada bab ini, akan dijelaskan mengenai teori - teori yang akan dipakai 

dalam penyusunan skripsi, antara lain sejarah pneumatik, prinsip dasar pneumatik, 

keuntungan dan kerugian pneumatik yang umum digunakan, simbol dan 

standarisasi dalam pneumatik, komponen -- komponen pneumatik yang umum 

digunakan serta jenis -jenis kompresor sebagai sumber utama dari rangkaian 

pneumatik. 

BAB Ill METODOLOGI PENELITIAN 

Dalam bab ini, akan membahas tentang diagram aliran rancang bangun 

dari sistem pneumatik, pengumpulan data, perhitungan rancang bangun, pemilihan 

bahan, proses permesinan, perkitan, pengujian alat. 

BAB IV HASIL PENELITIAN 

Pada bah ini, akan dibcrikan penjelasan implementasi sistem yang meliputi 

deskripsi pengujian, proscdur pcngujian, data hasil pengujian alat, langkah kcrja 

dari silinder kerja ganda, diagram langkah dari silinder kerja ganda, diagram 

kontrol silinder kerja ganda dan evaluasi seluruh rangkaian sistcm pncumatik. 

BAB V PENUTUP 

Bab ini rnerupakan akhir dari skripsi, yang bcrisi tentang kesimpulan dari 

seluruh perancangan sistem serta saran masukan yang ditunjukkan untuk 

perbaikan dan penyempumaan sistem dikemudian hari. 
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