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ABSTRAK 

 

Perkembangan Internet of Things semakin marak digunakan dalam kehidupan 

sehari-hari. Banyak masyarakat yang memiliki hewan peliharaan namun hewan 

tersebut tidak terawat dengan baik dikarenakan seringnya bepergian sehingga 

alternatif dari hal tersebut yaitu menitipkan hewan peliharaannya kepada tempat 

penitipan hewan. Hal itu tak luput dikarenakan mobilitas yang tinggi membuat 

masyarakat menyukai hal yang praktis. PETJOY Clinic and Petshop tidak ingin 

ketinggalan untuk meningkatkan citranya dengan upgrade untuk memperbaiki sistem 

penitipan hewan khususnya kucing sehingga pemberian makan dapat terjadwal dan 

sesuai dengan kebutuhan sehingga terhindar dari adanya komplain kembali oleh 

pemilik hewan karna penggunaan sistem konvensional yang dinilai masih kurang 

optimal. Untuk dapat merancang sistem Automatic Cat Feeder membutuhkan 

komponen hardware maupun software dalam pengimplementasiannya. Sistem ini 

dibuat dengan menggunakan mikrokontroler ESP32 dan akan menghasilkan 

pemberian makan otomatis berdasarkan penjadwalan menggunakan Blynk IoT, 

pemberian makanan baru sesuai keinginan kucing menggunakan Sensor PIR, 

pendeteksian dispenser tempat menyimpan makanan kucing menggunakan Sensor 

Ultrasonik sehingga memungkinkan untuk memberi tahu petugas apabila makanan 

pada dispenser akan segera habis, dan juga pengukuran berat makanan kucing 

menggunakan Sensor Loadcell pada wadahnya. 

 

Kata Kunci: Automatic Pet Feeder, Sensor PIR, Sensor Ultrasonik, Sensor Load Cell 
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