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ABSTRAK 

 

Kursi roda difabel adalah alat bantu mobilitas yang penting bagi orang-orang dengan 

kecacatan fisik. Namun, kendala-kendala yang dihadapi oleh pengguna kursi roda 

difabel termasuk keterbatasan aksesibilitas, khususnya pada medan yang sulit dilalui 

oleh kursi roda difabel. Penelitian ini bertujuan untuk memodifikasi kursi roda 

difabel dengan menambahkan teknologi sistem penggerak e-bike kit untuk 

meningkatkan aksesibilitas kursi roda difabel. Penelitian ini menggunakan metode 

penelitian kualitatif dengan melakukan observasi langsung dan wawancara terhadap 

pengguna kursi roda difabel serta melakukan uji coba modifikasi kursi roda difabel 

dengan sistem penggerak e-bike kit. Hasil dari penelitian ini menunjukkan bahwa 

modifikasi kursi roda difabel dengan sistem penggerak e-bike kit dapat 

meningkatkan aksesibilitas kursi roda difabel pada medan yang sulit dilalui. Selain 

itu, penambahan sistem penggerak e-bike kit pada kursi roda difabel juga 

meningkatkan kecepatan dan efisiensi dalam penggunaan kursi roda difabel. Oleh 

karena itu, modifikasi kursi roda difabel dengan sistem penggerak e-bike kit dapat 

dijadikan sebagai alternatif untuk meningkatkan aksesibilitas bagi pengguna kursi 

roda difabel. 

 

Kata kunci: Kursi roda, difabel, disabilitas, e-bike kit, wheelchair 
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