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ABSTRAK

PERANCANGAN PROTOTYPE UNMANNED SHIP BERBASIS
MIKROKONTROLLER ARDUINO

Oleh :
Ayu Indah Pratiwi
2020310903

Unmanned Ship dibuat untuk bekerja dengan cara mengajarkan kendaraan berjalan
sesuai dengan instruksi yang diberikan, dan dapat menghindari rintangan yang
berada di depan, sensor ultrasonik yang akan digunakan untuk membantu prototipe
menangkap dan menyambungkan sinyal ke servo untuk menggerakkan propeller
protoipe kapal yang akan mengambil arah Kiri atau kanan yang telah disesuaikan
saat pemograman. Kemudian pengujian berikutnya, sensor yang mendeteksi
halangan akan menyambungkan sinyal kepada LCD untuk memperlihatkan berapa
jarak yang ditangkap sensor pada layar LCD. Pendeteksi jarak dengan
menggunakan ultrasonik HC-SR04 dari hasil pengujian menunjukkan dapat
berjalan dengan jarak deteksi 20 cm. Dengan begitu perlu digunakan sensor

pendeteksi yang lebih bagus untuk mengembangkan prototipe agar semakin akurat.

Kata Kunci  : Arduino, Sensor Ultrasonik, Unmanned Ship.



ABSTRACT

PROTOTYPE UNMANNED SHIP BASED ON ARDUINO
MICROCONTROLLER

By:
Ayu Indah Pratiwi
2020310903

Unmanned Ship is made to work by teaching the vehicle to walk according to the
instructions given, and can avoid obstacles that are in front, ultrasonic sensors that
will be used to help the prototype capture and connect signals to the servo to move
the propeller of the ship prototype which will take the left or right direction that has
been adjusted during programming. Then the next test, the sensor that detects the
obstacle will connect the signal to the LCD to show how much distance the sensor
captures on the LCD screen. Distance detection using HC-SR04 ultrasonic from the
test results shows that it can run with a detection distance of 20 cm. Therefore, a
better detection sensor needs to be used to develop the prototype to be more

accurate.

Keywords : Arduino, Ultrasonic Sensor, Unmanned Ship.
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PRAKATA

Dengan mengucap syukur Alhamdulillah, segala puji dan syukur panjatkan
kehadirat Allah SWT, karena dengan rahmat dan hidayah-Nya penulis dapat
menyelesaikan Tugas Akhir ini. Sholawat dan salam semoga senantiasa Allah
curahkan kepada Nabi Muhammad SAW, keluarga, sahabat dan para pengikut-Nya
yang senantiasa mengikuti ajaran-Nya sampai akhir zaman. Tugas akhir ini disusun
untuk melengkapi salah satu persyaratan dalam memperoleh gelar Sarjana Teknik
Perkapalan Universitas Darma Persada.

Selama beberapa bulan yang dihabiskan menulis Tugas Akhir ini untuk
mendapatkan hasil dan penelitian yang baik pula. Dengan penelitian,
pengembangan teknologi dari hasil pemikiran dan bantuan banyak pihak baik
dalam bentuk jurnal maupun web yang ada diharapkan mampu memberikan
kontribusi yang baik buat Negara ini yaitu Negara Indonesia. Setiap pekerjaan yang
dilakukan masih banyak penulisan dan pola pikir yang belum tersampaikan dengan
baik di tugas akhis ini. Dengan bantuan pihak lain berharap agar tugas akhir ini
dapat bermanfaat. Teknologi ataupun pengembangan inovasi yang ada di dunia ini,
memacu untuk melakukan inovasi terbaru terkhusus bidang Teknik Perkapalan.
Dengan adanya tugas akhir ini tak lupa megucapkan terimasih bagi pihak yang telah
membantu dalam menyelesaikan tugas akhir ini.

Tugas Akhir ini berjudul “Perancangan Prototype Unmanned Ship Berbasis
Mikrokontroler”. Tugas Akhir ini didesain agar dunia kemaritiman dapat
berkembang dan mengikuti teknologi yang semakin canggih. Dengan sensor
ultrasonik kapal berjalan dengan sendiri nya tanpa bantuannya remot kontrol, kapal
dapat berjalan otomatis sesuai perintah yang sudah dibuat melalui codding.

Saya telah mencoba untuk mendapatkan izin untuk semua kutipan ini dan
berpikir saya telah mengakui sumbernya dalam setiap kasus tetapi meminta maaf
jika ada izin yang belum diperoleh atau jika ada pemberitahuan yang secara tidak
sengaja dihilangkan. Akan sangat membantu jika ada pembaca yang menemukan
kesalahan akan memberitahu penulis sehingga koreksi dapat dilakukan jika ada

kesalahan.

Perancangan Prototype Unmanned Ship Berbasis Mikrokontroler Arduino i
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RSE

GCS

DC

ESC
PWM
ACM
SIGPLAN
ALGOL
Lisp

PLC

LED

IDe
MOSFET
PWM

BEC
RS-MMC
SD Card
CF Card

DAFTAR SINGKATAN

International Maritime Organization

Maritime Safety Committee

Maritime Autonomous Surface Ship

Regulatory Scoping Exercise

Ground Control Station

Direct Current

Electronic Speed Controller

Pulse-Width Modulation

Association for Computing Machinery

Special Interest Group on Programming Languages
Algorithmic Language

List Programming

Programable Logic Control

Light Emitting Diode

Integrated Development Environment

Metal Oxide Semiconductor Field Effect Transistor
Pulse Width Modulation

Battery Eliminator

Reduced Size Multimedia Card)
Secure Digital Card

Compact Flash Card
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