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ABSTRAK 
 

Alat pemilah sampah berbasis conveyor yang akan diterapkan di Tempat 

Pengumpulan Sampah Mangun Jaya ini bertujuan untuk membantu mengatasi 

permasalahan sampah di sekitar pemukiman warga serta mempermudah proses 

penguraian dan daur ulang. Penelitian ini bertujuan untuk menguji kehandalan 

motor listrik dan sensor-sensor seperti , sensor jarak induktif, dalam memilah 

sampah. Metode yang digunakan dalam penelitian ini meliputi analisis data dan 

observasi, penyajian desain kelistrikan dan mekanik, tiga diagram alur, diagram 

blok, dan rangkaian skema. Hasil penelitian ini menunjukkan bahwa sistem 

berfungsi dengan baik, dimana tegangan dan RPM motor mempengaruhi daya pada 

conveyor sehingga terjadi peningkatan daya sebesar 60,76%. Sensor Proximity 

induktif dapat mendeteksi sampah logam, Sedangkan jangkauan deteksi sensor IR 

terhadap objek adalah sebagai berikut: Sensor Infrared (IR) berkisar antara 2 hingga 

40cm yang di lengkapi dengan trimer yang ada pada modul untuk mengatur jarak 

jangkauan pengukuran, Setelah sampah berhasil terdeteksi, informasi akan 

ditampilkan di layar LCD dan kemudian langsung dipilah ke tempat sampah 

masing-masing untuk sampah logam dan non logam. 

 

Kata Kunci : Pemilah sampah logam, Sensor Proxymity, Inframerah,Conveyor 
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