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ABSTRAK

Automatic Robotic Clutch merupakan alat yang baru-baru ini muncul di dunia
Teknik. Baru sedikit orang yang mengetahui alat tersebut. Automatic Robotic
Clutch merupakan alat yang dapat merubah sistem transmisi mobil manual menjadi
semi automatic. Alat tersebut dirancang untuk memudahkan aktivitas Masyarakat
dalam berkendara. Tujuan dari penelitian ini yaitu untuk mengetahui seberapa besar
dampar Automatic Robotic Clutch terhadap keausan kampas kopling mobil, karena
dari pemakaian alat ini aspek yang menjadi masalah adalah kampas kopling.
Peneliti melakukan pengujian dari alat tersebut agar mendapatkan data yang akurat,
mulai dari kendaraan roda empat sebelum memakai Automatic Robotic Clutch dan
sesudah memakai Automatic Robotic Clutch. Penggunaan alat ini dapat membuat
sistem mobil jadi lebih praktis, namun cukup berdampak pada kekuatan maksimum
RPM yang dapat di jangkau. Salah satu mobil pabrikan yang memiliki sistem yang
sama dengan Automatic Robotic Clutch adalah Wuling Confero S ACT dengan
transmisi semi otomatis.

Kata kunci: Pengaruh Automatic Robotic Clucth



ABSTRACT

Automatic Robotic Clutch is a tool that has recently appeared in the world of
Engineering. Only a few people know about this tool. Automatic Robotic Clutch is
a tool that can change a manual car transmission system to semi-automatic. This
tool is designed to facilitate people's driving activities. The aim of this research is
to find out how much impact the Automatic Robotic Clutch has on car clutch lining
wear, because when using this tool the aspect that becomes a problem is the clutch
lining. Researchers tested this tool to get accurate data, starting from four-wheeled
vehicles before using the Automatic Robotic Clutch and after using the Automatic
Robotic Clutch. Using this tool can make the car system more practical, but it has
quite an impact on the maximum RPM power that can be reached. One of the car
manufacturers that has the same system as the Automatic Robotic Clutch is the
Wauling Confero S ACT with semi-automatic transmission.

Keywords: Effect of Automatic Robotic Clutch
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