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ABSTRAK

Studi yang saya lakukan untuk mengevaluasi pengendalian kecepatan motor
induksi tiga fasa dengan memanfaatkan inverter dan beban rem cakram. Motor
induksi tiga fasa banyak digunakan dalam dunia industri karena keandalannya dan
efisiensi tinggi. Namun, pengendalian kecepatan yang tepat sangat penting untuk
memastikan performa optimal dan efisiensi energi. Dalam studi ini, inverter
digunakan sebagai alat pengendali untuk mengatur kecepatan motor induksi,
sementara rem cakram digunakan sebagai beban untuk mensimulasikan kondisi
operasional nyata.

Metode yang digunakan melibatkan pengaturan parameter inverter dan
pengujian Kkinerja motor induksi di bawah berbagai kondisi beban. Data
dikumpulkan dan dianalisis untuk mengevaluasi efektivitas inverter dalam
mengendalikan kecepatan motor serta dampaknya terhadap Kkinerja keseluruhan
sistem. Hasil penelitian menunjukkan bahwa penggunaan inverter secara signifikan
meningkatkan kemampuan pengendalian kecepatan motor induksi, bahkan saat
diberi beban yang bervariasi.

Hasil dalam penelitian ini bahwa pengaturan frekuensi pada inverter dan
pembebanan pada motor induksi menimbulkan dampak terhadap kinerja motor
induksi bahwa kecepatan motor induksi tiga fasa saat diberi beban akan menurun
dari kecepatan normalnya, Daya yang dihasilkan saat motor diberi pembebanan
akan semakin meningkat, dan Torsi yang ditimbulkannya akan semakin meningkat
juga.

Kata Kunci : Motor Induski Tiga Fasa, Inverter, Kecepatan Motor, Torsi,
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