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ABSTRAK 
 

Kegagalan pada sistem pengereman dapat berdampak serius dan sering kali menjadi penyebab 

utama terjadinya kecelakaan. Salah satu faktor penyebab kegagalan tersebut adalah kondisi 

overheat pada sistem pengereman. Overheat ini terjadi ketika suhu kerja sistem pengereman 

melebihi batas maksimum yang dapat ditoleransi oleh kampas rem, sehingga mengakibatkan 

penurunan koefisien gesekan dan berkurangnya efektivitas pengereman. Berdasarkan 

permasalahan tersebut, penelitian ini dilakukan dengan tujuan untuk memantau suhu pada 

sistem pengereman secara real-time menggunakan mikrokontroler berbasis Internet of Things 

(IoT) sebagai sensor, dan aplikasi Blynk sebagai media pemantauan data. Sistem pengereman 

yang digunakan dalam penelitian ini adalah jenis rem tromol. Pengujian dilakukan melalui tiga 

metode berbeda dengan variasi beban. Metode pertama dilakukan dengan beban 15 Hz selama 

15 menit, yang menghasilkan suhu maksimum sebesar 48°C. Metode kedua menggunakan 

beban 20 Hz dengan durasi pengujian yang sama, dan diperoleh suhu maksimum sebesar 68°C. 

Sementara itu, metode ketiga menggunakan beban 25 Hz dan menghasilkan suhu maksimum 

sebesar 70°C. Alat yang dikembangkan dalam penelitian ini dirancang untuk memberikan 

peringatan berupa bunyi alarm buzzer apabila suhu sistem pengereman melebihi batas 

maksimum berdasarkan beban yang diterapkan. 

Kata kunci : Rem tromol, IoT, Mikrokontroller, Over heat 
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