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     ABSTRAK 

Kecepatan kendaraan merupakan salah satu faktor utama dalam kecelakaan lalu 

lintas, sehingga sistem deteksi dan pemantauan kecepatan kendaraan menjadi 

kebutuhan penting untuk meningkatkan keselamatan. Penelitian ini bertujuan untuk 

merancang dan mengimplementasikan sistem deteksi kecepatan kendaraan berbasis 

sensor ultrasonik, sensor inframerah (IR), dan modul ESP8266 untuk pengiriman 

data secara real-time melalui Telegram. Sistem ini juga dilengkapi dengan fungsi 

pengaturan batas kecepatan (speed limit) serta peringatan visual dan audio jika 

kendaraan melampaui batas kecepatan. Perangkat keras yang digunakan meliputi 

Arduino Mega, sensor ultrasonik HC-SR04, sensor IR, modul Hall Effect, modul 

ESP8266, dan layar LCD I2C. Proses deteksi kecepatan dilakukan dengan 

mengukur waktu tempuh kendaraan antara dua sensor IR dengan jarak tertentu, 

sementara sensor ultrasonik digunakan untuk mendeteksi keberadaan kendaraan. 

Jika kecepatan kendaraan melebihi batas yang telah ditentukan, sistem memberikan 

peringatan melalui buzzer dan LED merah, serta mengirimkan perintah ke 

ESP8266 untuk memotret kendaraan menggunakan kamera ESP32-CAM. Data 

kecepatan dan notifikasi juga dikirimkan ke Telegram untuk pemantauan jarak 

jauh. 

Kata kunci : Kecepatan, Speed limit, implementasi sistem, Sensor IR, Pemantauan 

jarak jauh 
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