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ABSTRAK 
 

DESAIN SELF PROPELLED FLOATING DOCK DENGAN PANJANG 40,90 

M SEBAGAI PENUNJANG REPARASI KAPAL YACHT DI INDONESIA 

 

Oleh :  

Ayung Baiduri 

2020310002 

 

Penelitian ini bertujuan untuk merancang Self Propelled Floating Dock sebagai penunjang 

reparasi kapal yacht di Indonesia dengan target pasar di wilayah Pantai Mutiara. Self Propelled 

Floating Dock dirancang untuk dapat bergerak secara mandiri dengan menggunakan system 

Waterjet dan dapat menampung kapal yacht dengan panjang hingga 30 meter. Perhitungan ukuran 

utama menggunakan data pembanding dan Desain menggunakan metode komputasi fluida dinamis 

(CFD) dan analisis struktur menggunakan perangkat lunak Autocad dan Maxsurf. Hasil penelitian 

menunjukkan bahwa Self Propelled Floating Dock yang dirancang dapat memenuhi kebutuhan 

reparasi kapal yacht di Indonesia dengan efisiensi dan efektifitas yang tinggi. Kesimpulan 

penelitian ini adalah dari perancangan yang sudah dihitung Self Propelled Floating Dock 

didapatkan ukuran utama LBP 38,20 m, LOA 40,90 m, LWL 40,10 m, B 8,72 m, H 4,20 m, dan T 

0,42 m, dengan bermesin YANMAR 6HYM-ETE dan system penggerak Waterjet Hamiltonjet 

HJ241. 

Kata kunci: Self Propelled Floating Dock, reparasi kapal yacht, Waterjet, desain, komputasi fluida 

dinamis, analisis struktur. 
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ABSTRACT 
 

DESIGN OF SELF PROPELLED FLOATING DOCK WITH 40.90 M 

LENGTH AS A SUPPORT FOR YACHT REPAIR IN INDONESIA 

 

By :  

Ayung Baiduri 

2020310002 

 

This research aims to design a Self Propelled Floating Dock as a support for yacht repair 

in Indonesia with a target market in the Mutiara Beach area. Self Propelled Floating Dock is 

designed to be able to move independently using a Waterjet system and can accommodate yachts 

with a length of up to 30 meters. Calculation of the principal size using comparative data and 

design using computational fluid dynamic (CFD) method and structural analysis using Autocad 

and Maxsurf software. The results showed that the designed Self Propelled Floating Dock can 

meet the needs of yacht repair in Indonesia with high efficiency and effectiveness. The final 

conclusion of this research is from the calculated design of the Self Propelled Floating Dock 

obtained the principal dimensions of LBP 38.20 m, LOA 40.90 m, LWL 40.10 m, B 8.72 m, H 

4.20 m, and T 0.42 m, with YANMAR 6HYM-ETE engine and Hamiltonjet HJ241 waterjet 

propulsion system. 

Keywords: Self Propelled Floating Dock, yacht repair, waterjet, design, computational fluid 

dynamic, structural analysis. 
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